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RESUMEN

El presente documento cuenta con un explicativo de
operaciones tradicionales en el manipuleo de
elementos de desgates en perforadoras mineras.
Actualmente, estos items de desgate se cambias
manualmente o con ayuda de una pequefia grua
hidrdulica, la cual cuenta con un gancho al que amarran
cadenas o eslingas. Esta operacion es manual.

El Sistema De Automatizacidon Robdtico, permite hacer
el cambio y manipulacién de estos items de manera
segura, sin contacto y aumentando la productividad
(Tiempo) en 200 % promedio.

Nuestro Sistema Robdtico es un elemento unico en el
mercado mundial y es adaptable a cualquier marca o
modelo de perforadoras.

1. INTRODUCCION

La manipulacion y cambio de elementos de desgates en
equipos de perforacién, es una actividad de extremo
peligro, que normalmente se realiza entre 2 o 3
personas, y aun asi, sigue siendo considerada una
actividad de alto riesgo, llegando a presentarse
accidentes mortales.

EMIT Canada, ha desarrollado el primer Sistema
Robdtico a nivel mundial para realizar esta actividad de
manera segura, rapido y sin contacto humando.

Nuestro Sistema esta instalado en la base externa de la
plataforma de la perforadora, logrando de esta manera
no ocupar un espacio dentro del area de trabajo del
equipo de perforacion.

Nuestro Sistema Robético ha sido disefiado y es capaz
de manipular los siguientes elementos: Broca de

perforacidn, Top Sub, Vit Sub, Bushing, Deck Bushing,
Shock Absorber.

Compatible con todas las marcas y modelos de
Perforadoras: P&H, EPIROC, SANDVIK, CATERPILLAR,
ETC.
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2. BENEFICIOS

» SEGURIDAD: Operacion a distancia, cero
contacto.

» SEGURIDAD: Cumple con los requerimientos de
seguridad de las compaiiias mineras.

» Suficientemente versatil para adaptarse a la
mayoria de los modelos de equipos de
perforacion y/o aplicaciones especificas del
cliente.

> Elimina la necesidad de operaciones manuales.

> Reduce el nimero de personal que realizan
este tipo de cambio.

> Reduce el tiempo en el cambio y manipulacién
de los elementos de desgaste.

» Cuenta con un aditamento de elevacion

especializado para levantar brocas,
e;tabltl)lzadores, Top Sub, Vit Sube, Shock INCIDENTE FATAL RED DOG
absorber. OPERATION
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perforadora. ?g{ﬁ:““ ies
H A 20:00 h S
» Sistema de camara de seguridad, para i Fataidad

perforadoras auténomas.
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pesar de la atencion recibida se informé su deceso.
Para poder desarrollar nuestro Sistema de
Automatizacion Robdtico, tuvimos que conocer vy
entender la necesidad de la operacidn y el peligro que
presentaba para el ser humando.

Se realizo un sondeo aleatorio por distintas compafiias
mineras.

Las personas que nos brindaron la informacién fueron
los jefes de Perforacion, supervisores de operacion,
superintendentes de Perforacién y Voladuras, personal
de mantenimiento y los mismos operadores de los
equipos de perforacidon. Cada uno de ellos coincidian
en el peligro latente y nos comentaban que ya habian
tenido accidentes en el cambio de estos elementos de
desgates.

Como antecedente, podemos mencionar que, en Perd,
en enero del 2021 se presentd un accidente mortal en
el cambio y manipulacion de una broca de perforacion.
El mismo mes y ano en Estados Unidos se repitid un
accidente similar.
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4. PROPUESTA INICIAL

4.1. DESCRIPCION

Sistema robdtico de 4.0 metros de extension

Sistema de rotacién sobre su eje de 280 grados

Sistema de alimentacion electro-hidraulico.

Sistema de control a distancia Joystick

Pinza espacialmente disefiada para manipular los
elementos de desgaste.

Sistema de Giro de la pinza/garra de 360 grados
continuos.

Capacidad de carga 600 kilos maximo




5. RESULTADO Y PUESTA EN MARCHA

e Se cumplidé con los objetivos planteados.

e Tiempo promedio de manipulacion de cada
item: 40 segundos.

e Interface operador — robot. SIMPLE.

e Compatibilidad Equipo de Perforacion -
Sistema de Automatizacion Robético
ACEPTADO

e CERO contacto entre los items manipulados y
el operador

e 100% SEGURO.
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